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TRANSFER LINE e+

Tratto comune di iniezione e
estrazione
Segnali dal medesimo BPM a
Stripline (BPS)

Traccia Inferiore(2mV/div):
Fascio dal Linac (lungo,debole)

Traccia Superiore (50 mV/div):
Fascio dall'Accumulatore(breve,
intenso).



INIEZIONE IN ACCUMULATORE ED
ESTRAZIONE VERSO DAFNE

MONITOR A STRIPLINE

MONITOR DI CORRENTE TOTALE (DC)
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Iniezione in Anello









ODOSCOPIO A EMISSIONE SECONDARIA

Sullo Spettrometro. Usato per la
misura di energia e di monocro-
maticità del fascio del Linac













SCRAPER





BEAM LOSS MONITOR

Due fotodiodi in coincidenza rivelano il
passaggio di particelle cariche con buona
reiezione dei fotoni e della "corrente nera".

Circuito alla Wittenburg (Desy-Hera)

Commercializzato da BERGOZ





CAVI  SENZA  DIELETTRICO

CONNETTORI PRESSURIZZATI
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DENSITÀ TRASVERSALE MISURATA
CON LUCE DI SINCROTRONE



First Stored e+ with
KLOE Magnet ON:

45% Coupling!
(March 30, 1999)

e+ beam after
compensating the
KLOE Magnet Field:

1.1% Coupling!
(April 11, 1999)

Coupling MeasurementCoupling Measurement

 ifε = 1 + κ( )σx
2

βx

ηx = 0

ε+= (0.5 ± 0.1) 10-6 m rad

ε-= (0.5 ± 0.1) 10-6 m rad

April 25, 1999

Emittance Emittance 

Tilt MeasurementTilt Measurement

SLM MeasurementsSLM Measurements
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CAMPIONAMENTO DI UN SEGNALE RAPIDO

 

 



OSCILLOSCOPIO DIGITALE

CONSENTE DI VEDERE COSA ACCADE
PRIMA DEL TRIGGER
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Comportamento dell'impedenza di
accoppiamento di un pick-up a
bottone al variare di:

- Raggio r
- Capacità C
- Resistenza di carico Ro

(impedenza caratteristica)
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TDR MEASUREMENT OF
BUTTON ELECTRODE CAPACITANCE
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Main Ring e+ Closed Orbit

Correction

-2. [mm]  < Rh      <  2. [mm]
measured

-1. [mm]  < Rv      <  1. [mm]
measured
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Monitor di Corrente
Totale Media DCCT



"MIR": Monitor di
Corrente  Resistivo
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DCCT-MIR
SCHERMO DI CHIUSURA





STRIPLINES UTILIZZATE
COME KICKER TRASVERSO
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Coherent Beam-BeamCoherent Beam-Beam

Tune ShiftTune Shift

and:and:

. . .. . .

Ion Trapping,Ion Trapping,

Chromaticity,Chromaticity,

Instabilities,Instabilities,

Tune Monitor MeasurementsTune Monitor Measurements

June 9, 1998

Coupling MeasurementCoupling Measurement

Closest Tune ApproachClosest Tune Approach

k = 1 − 2r2 +1

4r2 +1

r = ∆q

2 qH − qV

0

5

10

15

20

-6 -4 -2 0 2 4 6

Beta Functions @ Day-One IR

s (m)

model measured

∆q = − 1

4π
Lβ∆k 2



 

ξ x ,y
± =

re βx ,y
∗± Nm

2π γ σx ,y
∗ m σ x

∗ m + σ y
∗ m( )

Incoherent B-B Tune Shift

Ξx ≅ 1.33 ξ x Ξy ≅ 1.24 ξ y

Flat Beam Coherent B-B Tune Shift

K.Yokoya, H.Koiso

Beam-Beam Tune Shift Beam-Beam Tune Shift 
Measurement Measurement 

WARNING: Perturbative Measurement !

Ξx Ξy

Example: ( 7 + 7 )  mA
(September 30, 1999)

ε = 5 ⋅10−7  m rad

k = 0.029

E = 510  MeV

N =1.42 ⋅1010   

βx
∗ = 4.5  m

βy
∗ = 4.5  cm

ξ x
Theor. = 0.0129

ξ y
Theor. = 0.0073

Ξx = 0.0169

Ξy = 0.009

ξ x
Meas. = 0.0127

ξ y
Meas. = 0.0074



Beam-Beam Tune Split
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MISURA DELLA FREQUENZA DI
BETATRONE (TUNE)

ANALIZZATORE DI SEGNALE FFT
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