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Prefazione

Questo testo è rivolto agli studenti dei corsi di laurea di indirizzo
scientifico in cui è previsto un solo modulo di fisica generale, come
ad esempio nei corsi di laurea in scienze biologiche, scienze naturali,
farmacia, informatica, etc. Tuttavia esso può essere adottato in molti
dei nuovi corsi di laurea triennale, in cui l’insegnamento della fisica
di base è distribuito in due o più moduli, come quelli della facoltà di
ingegneria, chimica, etc. Per questo motivo il testo è diviso in due vo-
lumi e, per renderne possibile l’utilizzo in corsi di laurea differenti,
il materiale esposto è superiore al programma che normalmente viene
svolto nei singoli corsi.

Il libro ha una struttura modulare che consente al docente di indi-
viduare facilmente gli argomenti da trattare. Ogni capitolo contiene le
informazioni fondamentali nel testo; nei box a fondo giallo sono ri-
portate le dimensioni e le unità di misura delle grandezze fisiche via
via introdotte; nei box a fondo verde si riportano esempi significati-
vi ed approfondimenti; gli approfondimenti che richiedono sviluppi
matematici più complessi sono nei box a fondo grigio.

In questo primo volume, che riguarda la meccanica e la termodi-
namica, abbiamo cercato di introdurre le basi della fisica in maniera
semplice ma rigorosa; abbiamo corredato il testo con esercizi svolti,
che aiutano lo studente a comprendere i concetti illustrati e mostrano
come applicare le leggi della fisica a problemi concreti. Ogni capi-
tolo è inoltre corredato da una serie di esercizi non svolti che fanno
parte integrante del corso, i cui risultati numerici sono riportati alla
fine del volume. Gli strumenti matematici sono stati introdotti gra-
dualmente, laddove sono necessari per descrivere ed applicare le leggi
fisiche. Completa il volume un dettagliato indice analitico, che facilita
l’individuazione rapida delle informazioni.

Questo testo è il frutto dell’esperienza pluriennale degli autori nel-
l’insegnamento della fisica nei corsi di laurea in scienze biologiche,
farmacia, matematica e fisica.

Gli Autori




