
Calcoliamo la funzione di partizione nel canonico di singola particella
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Calcolo di < E >
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Calcolo di S(E)
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Calcolo dei momenti di r. La P (r) e’ data da
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Cambiando variabile y = βAr4, (r = ( y
βA)1/4)
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Il valore piu’ probabile si ottine massimizzando P (r)
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La densita’ degli stati classica di singola particella
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Condensazione di Bose. Essendo l’ energia minima ε = 0, µ = 0 e dunque
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da cui, visto che converge, si puo’ stimare Tc.
La stessa espressione, uguagliata a N/2 a sinistra, da la risposta alla successiva do-

manda.
Per l’ energia di Fermi dobbiamo calcolare∫ εF

0
g(ε)dε = N

N =
(2π)2

h2

√
2m√
A

∫ εF

0
ε
1
2dε =

2

3

(2π)2

h2

√
2m√
A
ε
3/2
F

da cui invertendo di trova εF .
Per calcolare < r > a T = 0 dobbiamo sommare su tutti gli stati con ε < εF .
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